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1014 Seris LECP1 — Controlador sin programacién

Controlador sin programacion

Serie LECP1

.aracteristicas

+ No requiere programacion.

« El controlador viene de fabrica con los parametros del actuador

ya configurados.

» La velocidad y la aceleracion se pueden ajustar en 16 pasos

» Posiciones: 14 puntos.

lorma de pedido

Controlador

Controlador

Motor compatible

WWW.

Servicio de Att.

ZSNC
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LISTED

LEC P 1[P][1]-[LEFS16B-100]

Ref. del actuador

(Excepto las caracteristicas técnicas del cable y
las opciones del actuador)

P | Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Ejemplo: Introduzca [LECP1N1-LEFS16B-100]

para LEFS16B-100-R31P1

1 | Controlador sin programacion

laracteristicas técnicas basicas

Tipo Longitud del cable - -
E/S Esta referencia corresponde al pedido de la
— TN unidad del controlador sola.
It 1 N—;ngl:nﬁ Si realiza el pedido del controlador con un
- actuador, esta referencia no es necesaria.
N NPN 3 3m
P PNP 5 5m

'ecomendacién de producto
“

Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 999

Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - pagina 927
Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - pagina 969

Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 943
Serie LER - Mesa eléctrica giratoria - pagina 993

Productos relacionados

Elemento

LECP1

Motor compatible

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Alimentacion Nota 1)

Tension de alimentacion: 24 VDC = 10%

Consumo max. de corriente: 3A (max. 5A) Nota2)
[Incluyendo la alimentacién del accionamiento del motor, la alimentacion de control, la parada y el desbloqueo]

Entrada en paralelo

6 entradas (aislamiento de fotoacoplador)

Salida en paralelo

6 salidas (aislamiento de fotoacoplador)

Puntos de parada

14 puntos (nimero de posicion 1 a 14(E))

Encoder compatible

Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)

Memoria

EEPROM

LED indicador

LED (verde) y LED (rojo)

Display LED de 7 segmentos Nota 3)

Display de 1 digito y 7 segmentos (rojo). Las cifras se expresan en sistema hexadecimal (los niimeros "10" a "15" en sistema decimal se expresan como "A" a "F").

Control de bloqueo

Terminal de desbloqueo forzado Nota 4)

Longitud de cable [m]

Cable E/S: 5 0 menos Cable del actuador: 20 o menos

Sistema de refrigeracion

Refrigeracion por aire ambiental

Rango de temperatura de trabajo [°C]

0 a 40 (sin congelacion)

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 0 menos (sin condensacion)

Rango de temperatura de almacenamiento [°C]

-10 a 60 (sin congelacion)

Rango de humedad de almacenamiento [% HR]

90 o0 menos (sin condensacion)

Resistencia al aislamiento [MQ]

Entre la carcasa y el terminal SG 50 (500 VDC)

Peso [g]

130

Nota 1) No utilice un suministro eléctrico de "tipo prevencion de la corriente de entrada" para suministrar alimentacion de entrada al controlador.
Nota 2) El consumo de corriente varia segin el modelo de actuador. Para méas informacion, consulte el manual de funcionamiento de cada actuador, etc.
Nota 3) Los nimeros "10" a "15" en sistema decimal se muestran como sigue en el LED de 7 segmentos.

Display decimal 10
Display hexadecimal A b

AbcdEF

c d E F

Nota 4) Aplicable al bloqueo no magnetizante.
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.etalles de controlador
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ol / N° | Display Descripcion Detalles
Alimentacion ON/Servo ON  : Se ilumina en verde
@/ @ PWR LED de alimentacion ) -
Alimentacion ON/Servo OFF  : Parpadea en verde
1 3 Con alarma : Se ilumina en rojo
@ ALM LED de alarma ) i i
Ajuste de parametros : Parpadea en rojo
_ . Cambio y proteccion del SW de modo (cierre la
[@a) ’ ® Cubierta cubierta tras cambiar SW)
_ Toma a tierra (Apriete el perno con la tuerca para
//@ ® FG montar el controlador. Conecte el cable de tierra.)
® - Selector de modo Conmutar el modo entre manual y automatico.
® - LED de 7 segmentos Se muestran la posicion de parada, el valor fijado por (8) y la informacion de alarma.
@ SET Botén de ajuste Decidir los ajustes o realizar una operacion en modo manual.
4 3 - Conmutador de seleccion de posicion | Asignar la posicion a accionamiento (1 a 14) y la posicion de origen (15).
@ MANUAL Boton de avance manual Control manual con movimiento hacia delante y maniobra.
Botén de retroceso manual Control manual con movimiento hacia atras y maniobra.
) SPEED Selector de velocidad de avance | 16 velocidades de avance disponibles.
/<@ @ Selector de velocidad de retroceso | 16 velocidades de retroceso disponibles.
g (E) ACCEL Selector de aceleracion de avance 16 pasos de aceleracion para avance disponibles.
elector de aceleracion de retroceso pasos de aceleracion para retroceso disponibles.
Selector de aceleracion de ret 16 d I i6 t di ibll
a CN1 Conector de alimentacion Conecte el cable de alimentacion.
CN2 Conector del motor Conecte el conector del motor.
/@ W) CN3 Conector del encoder Conecte el conector del encoder.
onector onecte el cable .
CN4 Conector E/S Conecte el cable E/S
CN4 Conector E/S
ﬁ
CN83 conector del encoder
CN2 conector del motor
CN1 conector de alimentacion
85
12 ] 04.5
~ para cuerpo montaje
o| —
p I
| S— ——T

45

para cuerpo montaje

L. !I E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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1016 Seris LECP1 — Controlador sin programacién

-cesorios

Opciones

ZSNC

[Cable de alimentacion]

LEC —CK1 -1

8 1
Q
(13.3) (35) (60) (10.5)
(1500)
1il5 Nombre delteminel | Color de la cubierta Funcion * Tamafio de conductor: AWG20
i g oV Azul Alimentacion coman (-)
g. g. M24V Blanco Alimentacién del motor (+)
8 o Cc24v Marrén Alimentacion de control (+)
@ BK RLS Negro Desbloqueo (+)
[Cable E/S]
Longitud de cable (L) [m]
1 1.5
8 3
5 5
Lado del controlador Lado del PLC

= 7 ﬁé

(16)

(1) (30 . N 10 |
(8
N° de terminal | Color del aislamiento | Marca en el cable|Color de la marca Funcién * Tamatio de conductor: AWG26
1 Marrén claro L Negro COM +
2 Marrén claro n Rojo COM —
3 Amarillo u Negro OuUTO
4 Amarillo ] Rojo OUTH
5 Verde claro L Negro ouT2
6 Verde claro n Rojo OuT3
7 Gris ] Negro BUSY
8 Gris ] Rojo ALARM
9 Blanco u Negro INO
10 Blanco L Rojo IN1
1 Marrén claro LB Negro IN2
12 Marrén claro N Rojo IN3
13 Amarillo L Negro RESET
14 Amarillo mnm Rojo STOP

+ La sefial E/S paralela es valida en modo automatico. Mientras la funcion de prueba opera en modo manual, sélo la salida es valida.
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Opciones: Cable del actuador
[Cable robotico para el motor paso a paso (Servo/24 VDC), cable estandar]

LE —-CP— _|:| LE-CP-é/Longitud de cable: 1.5m,3m, 5 m
Lado del controlador

Conector C (14.2)
i

=R

Lado del actuador N° de terminal)

Longitud de cable (L) [m] )
1 15 (N° de terminal) 1 = 2 -—_— ag
- 51‘. 6(135) ~F T = Al B
s ] s fl ST i
1 2 A N = W il
5 5 © A6 T B6
15 16 Conector A i
(30.7) L (11) (14.7)

(7]
(/2]
(]
O O
TE

[&]
g0
<m

Tipo de cable ®

_ Cable robético
(Cable flexible)

S Cable estandar

[Cable robotico con bloqueo y sensor para el motor paso a paso (Servo/24 VDC), cable estandar]

LE-CP-[1]-B-[ ] LE-CP-$/Longitud de cable: 1.5m, 3m, 5 m

Lado del actuador
Conector A ag

Lado del controlador
ConectorC ~ (14.2 (N° de terminal)

< Al{ETR B
et ABBG

Longitud de cable (L) [m]

(N° de terminal)

1 1.5 I
3 3 5= wonpens | I I G s r
5 5 5TE=6(13.5) L
’ > q — At B1
1 I I e e S— 12 A3j@:83
15 16 Conector B 3 -
30.7) NM———7 & L (11) (14.7)

(10)

Con bloqueo y sensor ®

Tipo de cable ®

Cable robético
- (Cable flexible)

S Cable estandar

l! !I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.






